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ALEMA
Industry

Direction 3

Ingénieurs 10

Techniciens 40

Personnel qualifi és 25

Total

78

ALEMA
Automation

3
25
20

7
55

ALEMA
Technology

1
2
16
1
20

ALEMA
Slovakia

1
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ALEMA ALEMA ALEMA ALEMA
Industry Automation  Technology Slovakia

Catia V4 5 0
Catia V5 35

Delmia 1

Vericut/NC Simul 2

Total

ALEMA Industry ALEMA ALEMA
Automation Slovakia

Nombre de sous traitants majeurs PAS) 5 10

Hall 3000 m2 avec 3 ponts de 8T a 12T 1000 m2 with
crane 8T

Machine CNC principales 4 CNC machines 3 et 5 axes 2m to 10m
Controle 3 Leica LTD 500 + 1 CNC 2mx3mx2m 1 Faro system
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Etude et r éalisation des outillages
d’ASSEMBLAGE PAVILLON

TRONCON CF1 EMBRAER ERJ 170
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OUTILLAGES DEMOULAGE M E—I'ALLIQUE

POUR
DAHIER LHOTTELIER MONTRICHARD

ETUDE ET REALISATION
D'UN POSTE DE FABRICATION DE
PALES ARRIERES D'HELICOPTERE
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Défaut détecté

ALEMA AUTOMATION :

Intégrateur systeme
+

Systéme d’exploitation

ESCOFFIER / ROHMANN :
Capteurs, générateurs,
Acquisition de données, analyses

2 cellules en service :
SNECMA : contrOle en série de pieces

A.LA : Maintenance / contrble de la santé des pieces
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Axis 1

Avantages: > -

Table tournante remplacée par I'axe 1 robot,
replaced by axis 1

Adapté pour les pieces de révolutionou a
surfaces complexes

Avantage du systeme robot “overhead” :
» Chargement aisé de la machine
» Machine protégée des projections d’eau
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